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1. Wprowadzenie

Niniejszy Przewodnik Uzytkownika opisuje proces logowania oraz
obstugi systemu monitoringu Cruser GeoSentry. Przewodnik omawia
mozliwosci pracy z systemem oraz korzystania z takich funkcji, jak
obrazowanie pozycji na mapie, raportowanie i administracja.

Przewodnik jest przygotowany w formule krok-po-kroku, pokazujac
kolejne funkcje systemu. Kazda cecha jest szczegotowo opisana
oraz zobrazowana odpowiednimi ilustracjami skopiowanymi
bezposrednio z systemu.

Wersja demonstracyjna systemu dostepna jest pod adresem:
https://login.cruser.pl/

2. Wymagania sprzetowe

System monitoringu Cruser GeoSentry jest aplikacjg dziatajacg w
oparciu o przegladarki internetowe. System nie wymaga instalacji na
komputerze uzytkownika zadnego dodatkowego oprogramowania. W
celu prawidtowego wyswietlania funkcji systemu wymagane jest
wiaczenie obstugi javascript w przegladarce uzytkownika.

System monitoringu Cruser GeoSentry zostat przetestowany z
nastepujgcymi przegladarkami:
e Mozilla Firefox wersja 3.5.9 (przegladarka rekomendowana
do obstugi systemu)
e Microsoft Internet Explorer 8.0

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0.
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3. Logowanie

Wersja demonstracyjna Cruser GeoSentry jest dostepna pod
adresem https://login.cruser.pl Aby zapoznac sie z wersjq

demonstracyjng nalezy klikng¢ przycisk ,Demo” na stronie
logowania. W celu zalogowania do wiasnego konta nalezy podac ﬂ' Cruser ISENTrYd

GLOBRL mpruToring sSsYsSTEM

nastepujace informacje:
e nazwe konta gtbwnego
e nazwe uzytkownika
¢ hasto

Nazwa konta gtéwnego, nazwa uzytkownika i hasto jest wysytana
kazdemu uzytkownikowi, ktory zakupit zestaw startowy Cruser
GeoSentry BOX. Dane do zalogowania wysytane sg w ciggu 1 dnia
roboczego od aktywacji zestawu na stronie:
http://www.cruser.pl/aktywacja.php

Przed aktywowaniem zestawu nalezy zamontowac i wtgczy¢
urzadzenie w pojezdzie. Instrukcja montazu i aktywacji znajduje sie
w pudetku z zestawem.

Po zalogowaniu lub wejsciu do wersji demonstracyjnej system
wyswietli Menu Giowne, ktore jest opisane w nastepnym rozdziale.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z o.0. Strona 4 z 23
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4. Menu Gléwne

T— Pozioma belka
Funkcje dostepne na liscie Menu Gtdwnego sg podzielone na 3 - nawigacyjna

kategorie gtowne: mapy, raporty i ustawienia. Ponadto wszystkie
kategorie Menu Gtéwnego dostepne sg poprzez poziomg belke
nawigacyjng z zaktadkami umieszczong na gorze strony
internetowej. Na przyktad, aby uruchomic raporty szczegoétowe dla
pojazdu mozna klikng¢ odpowiedni link ,Raporty szczegbétowe
Pojazd” na stronie Menu Gtéwnego w kategorii Raporty.
Jednoczes$nie tg sama funkcje systemu mozna uruchomi¢ z zaktadki
.-Raporty”, pod ktérg wyswietli sie lista dostepnych raportow:

e Raporty szczego6towe

e Raporty sumaryczne

e Raporty osiggéw

& Cruser SENTryYy

POBAL MOoNITOriNG SYsSTEM

Ay re

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0. Strona 5z 23



Cruser GeoSentry Przewodnik Uzytkownika Wersja 1.3 kwiecien 2010

5. Mapy

5.1. Pojazd na mapie ;
Lista wyboru

pojazdow

Posiadajac wiedze na temat sposobu nawigacji po systemie Cruser
GeoSentry mozemy przejs¢ do omowienia funkcji obrazowania
pozycji na mapie. Klikajac w link “Pojazd - wybierz i monitoruj _
pozycje na mapie” przechodzimy do strony wyswietlajgcej aktualng _ ISENTrY
pozycje i przejechang trase wybranego pojazdu na mapie. oo b e b ikl bl

Pierwszym elementem strony “Mapa”, dostepnym w lewym gérnym
rogu tuz nad obszarem mapy jest lista wyboru pojazdow. Lista ta
zawiera wszystkie pojazdy, ktére zostaty aktywowane dla biezacego
konta. Nazwa konta i zalogowanego uzytkownika jest zawsze
wyswietlana nad paskiem nawigacyjnymi z zaktadkami.

Nawigacja po mapie umozliwia powiekszanie i pomniejszanie widoku
mapy, jak rowniez przesuwanie widoku mapy w gore, w dot, w lewo i
w prawo. Przyciski stuzgce do tych operacji znajdujg sie w lewym
gornym rogu mapy. Jednoczesnie, nawigacje po mapie mozna sobie
utatwi¢ postugujac sie bezposrednio myszka. Przesuwanie mapy |
mozliwe jest poprzez klikniecie w dowolny obszar mapy i L Y [
przesuniecie myszy w wybranym przez siebie kierunku. : | §oesten
Powiekszanie i pomniejszanie mapy mozliwe jest przez
wykorzystanie kétka nawigacyjnego dostepnego w niektérych
modelach myszy. Przesuniecie kursora myszy nad wybrang pozycje,
ktéra jest zaznaczona kolorowym znacznikiem umozliwia uzyskanie
dodatkowych informacji na temat tej pozycji. Dodatkowe
szczegotowe informacije zawieraja;:

e numer zapisanej pozycji

e nazwe pojazdu

e date i godzine pozycji

e dtugosc¢ i szerokos¢ geograficzng (w stopniach)
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e predkosc¢ (w km/h)
e kierunek (w stopniach)
e doktadny adres

Ostatnie
zdarzenie GPS

Po prawej stronie mapy znajduje sie sekcja zawierajgca kalendarz, 1 it e e s
umozliwiajgcy wyboér zakresu dat dla pozycji, jakie majg by¢
wyswietlane na mapie. DomysInie wyswietlane sg pozycje z catej

doby (24 godziny) dla ostatniej pozycii, ktora zostata zapisana w S Cruser ISENT rgm
systemie Cruser GeoSentry. = GLOBAL MONITOrNG SYSTEM

Informacja zawarta nad kalendarzem w sekcji ,Ostatnie zdarzenie
GPS” podaje date i godzine ostatniej zapisanej pozyciji dla
wybranego pojazdu. Informacja ta jest stata bez wzgledu na zakres
dat wybranych w kalendarzu.

Kalendarz umozliwia wybor dat od - do okreslonego dnia. Zmiana
miesiecy nastepuje poprzez klikniecie strzatek nawigacyjnych
lewo/prawo umieszczonych obok nazw miesiecy. Wybor
okreslonego dnia nastepuje poprzez kliknienie kratki z numer dnia w
danym miesigcu.

Aktualizacja pozycji wyswietlanych na mapie dla nowej wybranej
daty nastepuje po kliknieciu przycisku ,Aktualizuj”.

Roéwniez po prawej stronie mapy, pod kalendarzem, dostepna jest = O_dt\!vorz"z
funkcja “Odtworz” z przyciskiem “Play”. Funkcja ta umozliwia TSI I przyciskiem "Play”
uruchomienie zapisanej trasy przejazdu dla wybranego pojazdu.
Funkcja ,Odtworz” rysuje na mapie trase pojazdu od pierwszego do
ostatniego punktu zapisanego dla zakresu czasu, ktory zostat
wybrany w kalendarzu dostepnym powyzej. Dzieki niej mozna
szybko zapoznac sie z trasg przejazdu wraz ze szczegotowymi
informacjami towarzyszacymi kazdej zapisanej pozycji. Dodatkowo
po zaznaczeniu opcji ,InfoBox” system wyswietli dodatkowe
informacje na mapie dla kazdej pozycji wyswietlanej w trakcie
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dziatania funkcji ,Odtworz”. Dodatkowe szczegdtowe informacje
zawieraja:
e numer zapisanej pozycji
nazwe pojazdu
date i godzine pozyciji
dtugosc¢ i szerokos¢ geograficzng (w stopniach)
predkosc (w km/h)
kierunek (w stopniach)
doktadny adres

Kolejng uzyteczng funkcjg systemu Cruser GeoSentry jest
mozliwos¢ okreslenia dtugosci i szerokosci geograficznej kursora na
mapie oraz zmierzenie odlegtosci pomiedzy dwoma punktami. Aby
dowiedzie¢ sie jaka jest dlugosc i szerokos¢ geograficzna
wybranego punktu wystarczy przesung¢ kursor myszy do dowolnego
miejsca na mapie. System Cruser GeoSentry na biezaco bedzie
wyswietlat aktualng dlugos¢ i szerokos¢ punktu na mapie, nad
ktérym znajduje sie kursor myszy. Aby zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy
dwoma punktami A i B na mapie nalezy:
e przesungc¢ kursor myszy nad punkt A na mapie,
e nacisngc przycisk CTRL na klawiaturze i trzymajac go
wcisnietego...
e ... klikngc¢ lewy przycisk myszy oraz przesung¢ wskaznik
myszy do wybranego punktu B na mapie.

Efektem tej operacji bedzie narysowana linia prosta na mapie
pomiedzy wybranymi punktami A i B oraz odlegtos¢ pomiedzy tymi
punktami wyswietlona w prawej czesci strony pod sekcjg Kalendarz.

Najnizej po prawej stronie znajduje sie sekcja Legendy. Legenda

opisuje kolorami predkos¢ pojazdu w punktach widocznych na mapie
oraz podaje réowniez kolor znacznika ostatniej pozycji.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z o.0.
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Kolejng uzyteczng funkcjg Cruser GeoSentry dostepng na stronie * g g g et o e —
Pojazd na mapie” jest lista pozycji ze szczegdétowym opisem kazdej Ocx . [F-w

zapisanej pozycji. Lista wyswietlana jest dla zakresu dat wybranych _

w sekcji ,Kalendarz’. Lista jest rozwijana po kliknieciu linku ,Pokaz e Cruser SENTryY

szczegoty pozycji®, ktéry jest dostepny na srodku pod obszarem eor o svha o il s il

mapy.

Lista zawiera szczego6towe informacje o kazdej zapisanej pozyciji.
Kolumny z informacjami zawieraja: _ o
e numer pozycji, = - b | _ "
date i godzine pozyciji, '
status pozyciji,
dtugosc i szerokos¢ geograficzna,
predkosc, ;
kierunek, ; »Pokaz szczegoty
dokfadny adres. = 24 pozyciji”

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0. Strona 9 z 23
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5.2. Flota pojazdéw na mapie

Po zapoznaniu sie z mozliwosciami, jakie daje wyswietlanie
informacji o pojedynczym pojezdzie mozna przejs¢ do widoku floty
pojazdow na mapie. Widok floty pojazdéw na mapie dostepny jest po
wybraniu zaktadki ,Mapa” i pozycji ,Flota pojazdéw na mapie”. Ta
funkcja umozliwia wyswietlenie na mapie wybranej podgrupy
pojazdow lub catej floty.

W zaleznosci od sposobu definicji podgrup (omoéwione dalej w tym
Przewodniku Uzytkownika, rozdziat Ustawienia) pojazdy mogg by¢
dodawane do jednej lub do kilku podgrup w catej flocie. Na potrzeby
niniejszego Przewodnika Mapa Floty Pojazdow bedzie wyswietlata
catg flote pojazdoéw dostepnych dla danego konta.

Wszytkie elementy nawigacji na strone “Flota pojazdéw na mapie”
dziatajg w ten sam sposob, ktory zostat omowiony w czesci
poswieconej stronie ,Pojazd na mapie”. Pozycje floty lub wybranej
podgrupy mogg by¢ wyswietlane w okrslonej konfiguracji zakresu
dat, ktoéry zmienia sie za pomocg kalendarza. Mozliwe jest takze
uzyskanie szczegotowych informacji o pozycji kazdego pojazdu we
flocie przesuwajac kursor myszy nad znacznik pozycji na mapie.
Dodatkowe szczegdtowe informacje zawieraja:

e numer pojazdu na mapie
nazwe pojazdu
date i godzine pozyciji
dtugosc¢ i szerokos¢ geograficzng (w stopniach)
predkosc (w km/h)
kierunek (w stopniach)
doktadny adres

Jezeli dla zalogowanego konta zdefiniowano kilka podgrup
pojazdow, podglad okreslonej podgrupy na mapie wykonuje sie

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z o.0.
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poprzez zmiane podgrupy z listy wyboru dostepnej po lewej stronie
nad obszarem mapy.

Kolejng uzyteczng funkcjg Cruser GeoSentry dostepng na stronie
“Flota pojazdow na mapie” jest lista pojazdow w wybranej podgrupie
wraz z ich ostatnig pozycjg i szczegdétowym opisem kazdej zapisanej
pozyciji. Lista wyswietlana jest dla zakresu dat wybranych w sekcji
.Kalendarz”. Lista jest rozwijana po kliknieciu linku ,Pokaz szczegoty
pozycji®, ktory jest dostepny na srodku pod obszarem mapy.

Lista zawiera szczegotowe informacje o kazdej zapisanej pozyciji.
Kolumny z informacjami zawieraja;
e numer pojazdu na liscie,
nazwa pojazdu,
date i godzine pozycji,
status pozycji,
dtugosc i szerokos¢ geograficzna,
predkosg,
kierunek,
doktadny adres.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0.
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6. Raporty

6.1. Raporty szczegétowe

Raporty szczegétowe dotyczg jednego wybranego pojazdu. Raporty g S S —
dostepne sg w predefiniowanym formacie i pobierajg dane nt. pozycji & -cx . o
dostepne w bazie danych systemu Cruser GeoSentry. Zakres

danych jest uzalezniony od wybranego raportu. & Cruser SErITr

GLOBRAL MOMTOrinG S9YsTEM

Metody nawigacji dostepne na stronie “Raporty” sg podobne do R—
nawigacji opisanej powyzej w rozdziatach poswieconych mapom.
Strona umozliwia wyboér zakresu dat, jakie majg sie pojawi¢ w = :
raporcie oraz wybor pojazdu z listy rozwijane;. e e A e P

6.1.1. Raport szczegébty pozyciji

Wszystkie informacje przesytane przez urzgdzenie monitorujace, T : - e tas

ktore sg zapamietywane przez system Cruser GeoSentry w bazie " Ebowis leieie o i e s 811 s e s

danych moga zosta¢ wyswietlone w ,Raporcie szczegoty pozycji”. rresaar e

Poszczegodlne pozycje nt. pojazdu zapisywane sg w odstepach

czasu uzaleznionych od wybranego abonamentu. Moze to by¢ 2,5

minuty lub 5 minut. Dla kazdej pozycji raportowane sg nastepujae

informacje: BEAAE A [ AN, ) S
e data pozycji e e

godzina pozycji,

status pozycji,

dtugosc¢ i szerokos¢ geograficzna,

predkosc,

kierunek,

przebieg (jesli opcja jest dostepna),

doktadny adres.

Y

ffdggdditeniy
|

Pk
Vi
F
i
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Na stronie z wynikami raportu umieszczony jest link “Mapa” — w
prawym gornym rogu strony. Klikniecie w ten link umozliwia podglad
pozycji wyswietlonych w raporcie na mapie. Mapa uruchamia sie w
dodatkowym matym okienku przegladarki.

6.2. Raporty sumaryczne

W przeciwienstwie do “Raportéw szczegdétowych”, “Raporty
sumaryczne” dotyczg informacji zbiorczych o catej flocie pojazdéw
lub wybranej podgrupie pojazdéw. Raporty te nie prezentujg
informacji szczegétowych o poszczegdlnych pojazdach. Raporty sg
przydatne do podsumowania biezgcej sytuacji catej floty lub
wybranej podgrupy.

Raporty sumaryczne dostepne sg po wybraniu linku “Raporty
sumaryczne” na stronie “Menu gtbwne” lub poprzez wybranie
odpowiedniej zaktadki w poziomej belce nawigacyjne;j.

Mechanizm wyboru zakresu raportu jest taki sam jak w przypadku
omawianych wczesniej ,Raportéw szczegotowych”. Uzytkownik
dysponuje mozliwoscig wyboru zakresu dat oraz wyboru floty lub
podgrupy pojazdéw widocznych w raporcie. Wybor catej floty lub
okreslonej podgrupy mozliwy jest poprzez rozwijang liste podgrup
widoczng nad kalendarzem. Pierwsza pozycja na tej liscie
~Wszystkie” okresla catg dostepng flote pojazddw.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0.
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6.2.1. Raport sumaryczny — ostatnia znana pozycja

I e ey gl e ey vy res s Faeriae

“Raport ostatnia znana pozycja” jest przygotowany w celu szybkiej
prezentacji uzytkonikowi systemu Cruser GeoSentry ostatniego
statusu i pozycji wszystkich pojazdéw znajdujacych sie pod jego :
kontrola. Fl?JZy}’:kJownikymoie L?z;skaé rapori za%v%no dl?c\ F<):a’fe} flgoty jak ﬁ* Cruser SEHT"—'_:"
i wybranej podgrupy pojazdéw. Raport zawiera nastepujace S T et T
informacje:

e Opis pojazdu,
ID pojazdu,
data ostatniej pozyciji,
godzina ostatniej pozyciji,
przebieg (jesli opcja jest dostepna),
dtugos¢ i szerokosc ostatniej pozycji,
doktadny adres ostatniej pozycji,
czas od ostatniego logowania sie pojazdu w systemie Cruser
GeoSentry.

t Hatn ety

Kolumna ,,0d ostatniego logowania” przedstawia ilo$¢ czasu, jaka
uptynefa od chwili, kiedy pojazd wystat do systemu Cruser
GeoSentry swojg ostatnig pozycje. Czas ten podawany jest w
dniach, godzinach i minutach. W przyktadowym raporcie dostepnym
w wersji demonstracyjnej systemu mozna zauwazy¢ bardzo dtugi
czas od ostatniego logowania, co wynika z nieaktywnosci testowych
pojazdow uzywanych do wygenerowania raportu.

Na stronie z wynikami raportu umieszczony jest link “Mapa” — w
prawym gornym rogu strony. Klikniecie w ten link umozliwia podglad
ostatnich pozycji pojazdéw wyswietlonych w raporcie na mapie.
Mapa uruchamia sie w dodatkowym matym okienku przegladarki.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z o.0. Strona 14 z 23
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6.3. Raporty osiggow

Gtéwnym celem dla “Raportow osiggow” jest zaprezentowanie
podstawowych informaciji o efektywnosci wykorzystania pojazdow.
Z raportéw tych mozna uzyskac informacje o bezpieczne;j

i niebezpiecznej jezdzie kierowcow (dostosowanie sie do
obowigzujacych predkosci) oraz o dtugosci postojow.

Raporty osiggow dostepne sg po wybraniu linku “Raporty osiggéw”
na stronie “Menu gtéwne” lub poprzez wybranie odpowiedniej
zakfadki w poziomej belce nawigacyjne;.

Mechanizm wyboru zakresu raportu jest taki sam jak w przypadku
omawianych wczesniej ,Raportéw szczegotowych”. Uzytkownik
dysponuje mozliwoscig wyboru zakresu dat oraz wyboru
poszczegdlnych pojazdéw widocznych w raporcie.

6.3.1. Raport predkos¢ powyzej limitu — 45 m/h (72 km/h)

.-Raport predkos$¢ powyzej limitu 45 m/h (72 km/h)” prezentuje dane
0 pozycjach pojazdu, dla ktorych zarejestrowana predkos¢
przekroczyta zdefiniowane w raporcie ograniczenie. Raport pokazuje
tylko te punkty na trasie pojazdu, dla ktoérych zostata przekroczona
okreslona predkos¢. Wybierajgc zakres dat odpowiadajacy np.
miesigcowi kalendarzowemu mozna okresli¢, z jakg czestotliwoscig
okreslona predkosc jest przekraczana przez wybrany pojazd.

Raport umozliwia wybér kilku predefiniowanych limitéw predkosci.
Wygenerowany raport prezentuje dla pojedyhczego pojazdu:
e numer pozycji na liscie,

e date pozyciji
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czas pozycji,

status pozycji,
dtugosc¢ pozyciji,
szerokos¢ pozyciji,
predkos¢ i kierunek,
doktadny adres.

6.3.2. Raport predkos¢ powyzej limitu — 70 m/h (112.65
km/h)

Prezentowany w nieniejszym Przewodniku “Raport predkos$é
powyzej limitu — 70 m/h (112.65 km/h)” nie pokazuje zadnych
danych. Oznacza to, ze w wybranym zakresie daty dla okreslonego
pojazdu nie wystgpito przekroczenie predkosci ponad 113 km/h.

Dzieki wykorzystaniu raportow osiggdw mozna dowiedzie¢ sie, czy
pojazdy nie sg zbyt czesto prowadzone ze zbyt wysokg predkoscia,
odpowiednig do warunkéw drogowych i okreslonych zasad. Takie
dane prezentujgce zachowanie kierowcow na drodze umozliwia
podjecie odpowiednich dziatan PRZED wystgpieniem wypadku na
drodze spowodowanego zbyt duzg predkoscia.
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6.3.3. Raport dtugosé postojow

“‘Raport dtugosci postojow” przeznaczony jest do zaprezentowania
informacji o odcinkach czasu spedzonych w ruchu i w trakcie postoju
dla wybranego pojazdu. Dla wybranego zakresu dni w raporcie
mozliwe jest uzyskanie informacji o réznej liczbie postojow w trakcie
kazdego dnia. Dodatkowo wyniki raportu mogq by¢ ograniczone
minimalng dtugosciag pojedynczego postoju. Oznacza to, ze
wybierajgc opcje ,Minimum 10 minut” raport wyswietli tylko te
postoje, ktére byly dtuzsze od 10 minut. Raport prezentuje takze
doktadny adres poszczegolnych postojow.

& Cruser ISENTrY

GLOBRL MOoriTOriNng SYsSTEM

Wygenerowany raport prezentuje nastepujgce dane:
e data i godzina rozpoczecia trasy,

czas w trakcie jazdy,

przejechana odlegtosc,

data i godzina zatrzymania,

szerokos¢ i dtugos¢ geograficzna zatrzymania,

doktadny adres zatrzymania,

czas postoju.

Raport prezentuje takze podsumowanie tgcznego czasu jazdy i
tacznego czasu postojow dla wybranego zakresu daty.
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7. Ustawienia

7.1. Ustawienia konta

Wybierajgc “Ustawienia konta” w zaktadce “Ustawienia” mozna
przegladac¢ informacje dotyczace catego konta, w tym jednostki
pojemnosci, predkosci, odlegtosci. W tej czesci przegladania
ustawien definiowane sg takze dane kontaktowe dla konta, takie jak
adres poczty elektronicznej, telefon oraz nazwisko gtéwnej osoby
kontaktowej dla konta.

W przypadku posiadania praw administratora do tej strony mozliwa
jest edycja i zapisywanie wprowadzonych zmian.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0.
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7.2. Ustawienia uzytkownika

Wybierajac “Ustawienia uzytkownika” w zaktadce “Ustawienia”
mozna przegladaé informacje dotyczace uzytkownikéw
posiadajgcych uprawnienia logowania do danego konta.

Pierwsza strona “Ustawien uzytkownika” wyswietla informacje o
wszystkich uzytkownikach zdefiniowanych dla konta. Informacje
wyswietlane sg w formie tabelarycznej. Po wyborze w tabeli
okreslonego uzytkownika i kliknieciu przycisku “Zobacz” system
wyswietla wyszystkie informacje o uzytkowniku. W ramach
wyswietlanych pozycji znajdujg sie nastepujgce informacije:

ID uzytkownika,

nazwa uzytkownika,

imie i nazwisko uzytkownika,

numer telefonu kontaktowego,

adres poczty elektronicznej,

strefa czasowa.

Strona Ustawienia uzytkownika umozliwia takze zdefiniowanie, jakie
podgrupy pojazdéw mogqg by¢ zarzadzane przez tego uzytkownika.

Poszczegdlni uzytkownicy moga takze mie¢ ograniczone prawa
dostepu do wybranych czesci systemu. Ograniczeniom podlega
miedzy innymi dostep do:
e wybranych raportow,
podgladu map,
edycji ustawien konta,
edycji geostref,
edycji pojazdow.

Copyright © 2009-2010 Quanteec Europe Sp. z 0.0.
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7.3. Ustawienia — Pojazd

Kolejng funkcjg dostepng w czesci “Ustawienia” jest zarzadzanie
informacjami o pojazdach. Wybranie pozycji “Ustawienia - pojazd”
umozliwia zapoznanie sie z listg pojazdéw aktywnych dla danego
konta. Z listy mozna przejs¢ do podgladu informacji o pojedynczym
pojezdzie.

Zestaw informaciji, ktére mozna zdefiniowac i przegladaé dla
wybranego pojazdu zawiera miedzy innymi:

e Opis pojazdu (nazwe),

e nazwe kroétka,

e typ sprzetu monitorujgcego,

W ostatniej czesci strony ze szczegdtami pojazdu znajduje sie
informacja o przynaleznosci pojazdu do okreslonych podgrup.
Domyslnie kazdy nowy pojazd nalezy do grupy ,Wszystkie”, ktéra
odpowiada catej flocie pojazdow dla danego konta. Mozliwe jest
zdefiniowanie przynaleznosci jednego pojazdu do kilku podgrup.

7.4. Ustawienia — Flota pojazdow

Funkcjonalnos¢ “Ustawienia — Flota Pojazddéw” umozliwia tworzenie
nowych podgrup pojazdow. Pierwsza pozycja na liscie ,Wszystkie”
jest domysing grupg zawierajgca wszystkie pojazdy zdefiniowane dla
danego konta. Mozliwa jest edycja i definicja dowolnej liczby
podgrup.

Pierwsza strona ,Ustawienia — Flota Pojazdow” zawiera
tabelaryczne zestawienie wszystkich podgrup pojazdéw
zdefiniowanych dla danego konta. Prezentowana jest takze liczba
pojazdow znajdujacych sie w kazdej podgrupie oraz w catej flocie.
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Wybierajgc podglad jednej podgrupy mozliwe jest zapoznanie sie ze
szczegotowg listg pojazdoéw znajdujacych sie w tej podgrupie. Lista

zawiera:
e nazwe pojazdu,
e |D pojazdu.

7.5. Ustawienia geostrefy

7 ey Brreryaty gl e srey vy pvs Sl Firvies L =

Jedna z najwazniejszych funkcjonalnosci systemu Cruser GeoSentry B Yo et i et fpegtin” fom

jest mozliwos¢ definiowania geostref. ,Ustawienia geostrefy” S e 0 s

dostepne sg z poziomu ,Menu gtdwnego” lub z beliki nawigacyjnej w ;
pozycji ,Ustawienia”. Mozliwe jest definiowanie geostrefy o ksztatcie ﬁ' Cruser SENTry
kota z dowolnym promieniem. it bl b

Zdefiniowanie geostrefy pozwala na uzyskanie informaciji o przybyciu
pojazdu do miejsca wyznaczonego przez geostrefe (,Geostrefa
przybycia”) lub o opuszczeniu pojazdu z obszaru wyznaczonego
przez geostrefe (,Geostrefa wyjazdu”). Mozliwe jest takze
ustawienie, w ktorej jedna geostrefa jest zarowno geostrefg
przybycia jak i wyjazdu.

= e

anmTTgE e |
/ 11
g b

Dodatkowo uzytkownik moze zdefiniowa¢ nazwe wtasng geostrefy i
wskazac, aby ta nazwa pojawiata sie w informacjach adresowych
jako opis pozycji pojazdu zamiast standardowej informacji adresowej
(,Odwrotne geokodowanie”).

Aby zdefiniowac geostrefe nalezy:

e przesunac, pomniejszy¢ lub powiekszy¢ obszar mapy, tak aby
widoczny obszar mapy obejmowat catg geostrefe, ktéra ma
by¢ zdefiniowana,

e klikng¢ raz na $srodku obszaru, w ktéorym ma powstac srodek
geostrefy, w wyniku tej operacji na mapie pojawi sie
potprzezroczysta zielona geostrefa,
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e dopasowac promien geostrefy do zgdanego rozmiaru — aby to
wykonac nalezy przytrzymac wcisniety klawisz SHIFT oraz
klikng¢ lewym klawiszem myszy na obszar geostrefy,
nastepnie przesuwajgc mysz dopasowac promien do
pozgadanego rozmiaru,

e dopasowac srodek geostrefy do zgdanego punktu — aby to
wykonac nalezy klikng¢ lewym przyciskiem myszy w na
obszar geostrefy, przesuwajac myszg geostrefe nalezy
ustawicC srodek w pozgdanym miejscu.

Srodek geostrefy oraz jej promien mozna tez ustawi¢/edytowac
recznie z klawiatury bez korzystania z pomocy myszy. W tym celu
nalezy w polach formularza wpisac recznie:

e promien (metry) oraz

e dtugosc i szerokosc (Lat/Lon)
Nastepnie nalezy klikng¢ przycisk ,Centruj”

W trakcie definiowania geostrefy pomocna moze sie okazac
mozliwosé zmierzenia odlegtosci na mapie. Aby zmierzy¢ odlegtosé
pomiedzy dwoma punktami A i B na mapie nalezy:
e przesunac¢ kursor myszy nad punkt A na mapie,
e nacisngc¢ przycisk CTRL na klawiaturze i trzymajac go
wcisnietego...
e ... klikng¢ lewy przycisk myszy oraz przesung¢ wskaznik
myszy do wybranego punktu B na mapie.

Efektem tej operacji bedzie narysowana linia prosta na mapie
pomiedzy wybranymi punktami A i B oraz odlegtos¢ pomiedzy tymi
punktami wyswietlona w prawej czesci strony pod sekcjg
.instrukcja”.
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7.6. Zmien hasto

System Cruser GeoSentry umozliwia takze zmiane hasta dla
akutalnie zalogowanego uzytkowanika lub konta. W tym celu nalezy
przejs¢ do funkcji ,Zmien hasto” w “Menu Gtéwnym” w sekgciji
“Ustawienia”. Aby zmienic¢ hasto nalezy poda¢ stare hasto oraz
dwukrotnie wpisa¢ nowe hasto.

Zmiany zapamietuje sie przyciskiem ,Zmien”
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